Scrum vagy nem scrum - ahol nem hibazhatunk
Roviden a budapesti fejlesztési kozpontrdl...

»MIT ?
> Erzékelés, mérés
— Ultrahang (Beparkolas)
— Video (szamtalan szolgaltatas)

— Radar (Kédben, sotétben...)
— Muszerfal

» Szabalyzas
— Valté és motor
— Menetstabilizalas (ESP)

» Biztonsag .
. . \ i : Kiss Arpad (CM-CI2/QMM-Bp)
- Legzsak vezerlo 2017-08-28. HWSW Meetup
- ABS http://www.bosch-mobility-solutions.com/en/ Budapest
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Scrum vagy nem scrum - ahol nem hibazhatunk
A SW fejlesztés helye egy termék fejlesztéseében

» HOGYAN?

» Atermékfejlesztés szamos milszaki terlilet 6sszehangolt tevékenységét jelenti
— Alapkutatas
— Mechanikai tervezés, szimulacidk
— Aramkéri tervezés — HW
— Validacié (rezgésteszt, EMC, Klimakamra, stb.)
— SW fejlesztés...

» Példa: Egy vezeérld termikus stabilitasanak biztositasa!

Tobb eltéré adottsagu muiszaki dgazat kozremUikodése!
Simmultaneous Engineering
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Scrum vagy nem scrum - ahol nem hibazhatunk
A SW fejlesztés helye egy termék fejlesztéseében
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8. Supporting processes

8-5 Interfaces within distributed developments 8-10 Documentation N tk oo o I wr r ' { , r f I I [ L4 S W.
8-6 Specification and management of safety requirements 8-11 Confidence in the use of software tools emze oz’ e O’raso na m eg e e O .

8-7 Configuration management 8-12 Qualification of software components
8-8 Change management 8-13 Qualification of hardware components
8-9 Verification 8-14 Proven in use argument

- tervezeés, implementacio, integracio, teszt...

9. ASIL-oriented and safety-oriented analyses

|9-5 Requirements decomposition with respect to ASIL tailoring ‘ ‘9-7 Analysis of dependent failures |
‘9-6 Criteria for coexistence of elements ‘ 9-8 Safety analyses |

10. Guideline on ISO 26262
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Scrum vagy nem scrum - ahol nem hibazhatunk
Hogy is van ez ?

Az egyéneket és a személyes kommunikaciot a
modszertanokkal és eszkozokkel szemben

= Hogyan érti meg egymast egy gepész és egy SW-es, vagy a HW és a
SwW?

= Hogyan feleliink meg a nemzetkozi szabvanyoknak ha nem kévetjik
a modszertant ?

% http://agilemanifesto.org/iso/hu/manifesto.html

Kiss Arpad (CM-CI2/QMM-Bp) | 2017-08-28

& BOSCH
L


http://agilemanifesto.org/iso/hu/manifesto.html

Scrum vagy nem scrum - ahol nem hibazhatunk
Hogy is van ez ?

/88 =P

XA A miikédé szoftvert az atfogé dokumenticiéval szemben

= Hogyan lehet biztositani a termék karbantartasat 15 éven keresztiil
dokumentacio nelkil?

= Hogyan allapithatiuk meg egy baleset okait részletes, atfogo
dokumentdcid nélkiil? (EDN: The killing firmware)
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Scrum vagy nem scrum - ahol nem hibazhatunk
Hogy is van ez ?

A megrendeldvel torténo egylittmiikodést a szerzodéses
egyeztetéssel szemben

= Kiis all a megrendeld elbtt ?

=  Mikor keriil a SW az ligyfél szine elé ?

» Ki, és miként fogja ellendrizni a megvalositott SW mikodeését?

» QOsszetett felelésség egy adott kbvetelmény megvaldsitdsakor

Kiss Arpad (CM-CI2/QMM-Bp) | 2017-08-28 @ BOSCH
BEEEEE D 7 L



Scrum vagy nem scrum - ahol nem hibazhatunk
Hogy is van ez ?

A valtozas iranti készséget a tervek szolgai kovetésével
szemben

= A vadltozas keresztiilvitele a projekt elérehaladtaval egyre
kockdzatosabb (lehet, hogy SW-ben nem lehet megoldani, HW
maddositds ...) !

= A késedelem milliardos karokat okozhat ...

» Fejlesztokent nehéz a rendszerek kozotti valtas...
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Scrum vagy nem scrum - ahol nem hibazhatunk
Lekvarzsibbaszté vezeérld projekt idealizalt lefutasa

@ Gyar
woero (N B Vode
SW Demo i) W HW
HSI \ \ SW
OS csontvéz ). SCRUM cCsak szigetekben

lehetséges
DIAGnosztika.
Lekvdrzs. model
Model bedgyazds — Iterativ, agilis fejlesztés
Gydri diag. lezérésa - vegig Iehetseges !
Gydri atvétel -
Lekvdrzsibbasztd
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Scrum vagy nem scrum - ahol nem hibazhatunk

Es mégis mozog a fold...

Tetel: Az agilis modszertan valdjaban a
fejlesztés emberi tényezoin alapul

» Talaljuk meg a mddszer(ek) hatasos és
emberileg fontos gyongyszemeit

» Biztositsunk nyitott, 6szinte munkahelyi légkort

(micromanagement)

» Tegyiik LATHATOVA a kdz6s munkat
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A mérnoki talalékonysag mozgatorugoi
» AVIZIO

— Azonosulas a céllal, kuldetéstudat, misszio!

» A SZAKMAISAG

— Az Uj dolgok megismerése kihivas és 6rom!

» Az ONALLOSAG

— Minél elismertebb, tapasztaltabb annal onallébb
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Scrum vagy nem scrum - ahol nem hibazhatunk
Vallalati kultura —> alkalmazkodunk egymashoz, segitjik egymast

Talaljuk meg a modszer(ek) hatasos és emberileg fontos

gyongyszemeit: i i
» Napi felkelések (daily standup) — olykor vegyes csapatokkal is !

Retrospective — igaz (!) kép a csoportrol @

D.O.D. =

Taskabor (Kanbands is) - tegyiik LATHATOVA a kdéz6s munkat @

Planning Poker

X-treme programming —> User stories

O.D.A.S. - hogy tisztaba legytink a kockazattal, értékekkel

Tovabbképzés, szabadalmak tamogatasa

vV v v v vV vV VY

Tanuljunk a gyakorlatbol, de mindig ragaszkodjunk az agilitas alapelveihez!
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Kdszonom a figyelmet!

Kiss Arpad (CM-CI2/QMM-Bp)
2017-08-28. HWSW Meetup
Budapest

11 Kiss Arpad (CM-CI2/QMM-Bp) | 2017-08-28 @ BOSCH
L




